NRA_4. IN 6. RAZRED RESITVE ROBOTEK, 1. 4. 2020
Resitve:

Premikanje robota [3] >

Stopnjarriy

Prvi test, ki ga mora robot prestati, preden lahko zaéne z misijami, je test premikanja. Robot bo prestal test, e pride po najkrajsi
mozni poti na oznacéeno polje. Pomagaj mu!

Robot pozna stiri ukaze za premikanje:

premakni se levo premakni se dol

Delckov na voljo: 0 Naloi / Shrani

premakni se desno

premakni se gor premakni se desno
premakni se desno
premakni se levo
premakni se dol
< [

Premikanje robota [3] ~ >
Stopnjairiry
Robot na svojih misijah ne bo imel vedno op z ravnim t . Testirati tudi, kako se robot odzove, ée na poti naleti

na ovire. Pazi! Robot ne more premikati ovir, zato mora okoli njih!

Delekov na voljo: 0 NaloZi / Shrani

premakni se desno Program
premakni se dol

premakni se levo

premakni se gor

premakni se levo
premakni se gor

premakni se levo

premakni se dol

Premikanje robota [3] PN

Stopnjaiririiy

Ovire lahko prepreéijo robotu, da bi prisel do cilja po najhitrejsi poti, zato mora robot najti druge poti. V nasem primeru sta dve
moZni poti, po katerih lahko robot najhitreje pride okoli ovire do cilja. Ali ju vidi§?

Delckov na voljo: 0 Naloi / Shrani

premakni se desno

Program

premakni se desno

premakni se dol

premakni se levo
premakni se dol

premakni se dol

premakni se levo
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<

Pobiranje kapsul [3] >
Stopnjatrir
Drugi test, ki ga mora robot prestati, je test pobiranja. Na misijah bo imel robot veliko opravka s pobiranjem stvari. Od pobiranja
testnih dor ja z j opremo. Zato mora robot pri tem testu pobrati vse kapsule. Kapsulo robot pobere
samodejno, ¢e stopi na polje s F j mu p! i teste!
Delékov na voljo: 0 NaloZi / Shrani
premakni se desno
premakni se desno
| ' premakni se desno
premakni se dol
e
Pobiranje kapsul [3] <>
Stopnjarririy
Kot si ze videl pri prejénji nalogi, je vEasih moznih veé razlicnih resitev, katere pa so vse enako dobre. Podobno je v tem primeru.
Ali lahko resis nalogo na vse mozne nacine?
Delckov na voljo: 0 NaloZi / Shrani
premakni se desno
premakni se gor
premakni se levo
premakni se levo
' ' premakni se dol
remakni se dol
premakni se dol L
' premakni se desno
e
Pobiranje kapsul [3] <>
Stopnjasririrr
Ze v prejsni nalogi si videl, da lahko ovire zaprejo najkrajso pot. Ves pa tudi, da je lahko veé kot samo ena najkrajsa pot. Koliko
resitev sta izlo€ili oviri in koliko resitev je Se ostalo? Ali lahko resis nalogo na vse mozne nacine?
Delckov na voljo: 0 Naloi / Shrani

premakni se levo

premakni se gor

l premakni se gor premakni se levo

premakni se levo premakni se dol
premakni se dol

l premakni se dol
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Postavljanje ovir [3] PN

Naslednji testi za robota je test iz postavljanja ovir, da se naudi graditi vesoljske postaje. Robot bo test prestal, €e na vsa oznatena
polja postavi ovire. Oviro postavi$ z ukazom:

postavi oviro

Delckov na voljo: 0 NaloZi / Shrani
(T T &I TeT [T 1]
premakni se desno
< [ -
premakni se desno
postavi oviro
Odd:
premakni se dol
Znova nalozi najboljSo resitev.
Postavljanje ovir [3] €
Se spomnis, da robot ne mora hoditi ez ovire? To velja tudi za novo postavljene ovire. Robot se jim mora izogniti, da pride do
oznacenega polja.
Delckov na voljo: 0 NaloZi/ Shrani
premakni se desno
premakni se gor
* premakni se desno
premakni se desno
premakni se dol
< 1> > 3> 33» o3 ostavi oviro
premakni se dol P
Postavljanje ovir [3] >
Stopnjatitrirdy
Ko robot postavi oviro, jo postavi toéno pod seboj. Ko pa zapusti to polje se ne more veé vrniti na to mesto. To bo predvsem
pomembno, ko bo robot postavljal veé ovir hkrati, saj bo pi ben vrstni red p ljanja ovir!
Delekov na voljo: 0 NaloZi / Shrani

Program

premakni se desno

premakni se gor
* *

premakni se levo

premakni se desno
premakni se desno

postavi oviro
premakni se gor

premakni se desno
premakni se desno

premakni se dol -
premakni se desno

premakni se desno

postavi oviro

premakni se desno
premakni se dol

0Oddaj program

postavi oviro
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Q]

L
X

Znova naloi najboljSo resitev.

Oddaj program

PrenaSanje paketov [3] >
Pri tem testu mora robot prenesti paket na oznaéeno mesto. Robot bo to moral narediti, ko bo opravljal z vesoljsko opremo. Robot
lahko pobere paket in ga spusti. Za pobiranje in spud¢anje paketov uporabi naslednji kocki:
i o |
DelCkov na voljo: 0 NalaZi [ Shrani
premakni se desno
premakni se desno
poberi paket
premakni se desno
premakni se desno
pospravi paket
Prenasanje paketov [3] )
Stopnjarint
Robot mora prenesti ve paketov. Nosi lahko samo en paket naenkrat in paket lahko spusti samo, Ge ga je prej pobral. Na vsako
oznaceno mesto prinesi samo en paket.
Delékov na voljo: 1 MaloZi / Shrani
premakni se desno
premakni se gor
premakni se desno
premakni se desno
premakni se desno
L pospravi paket
P premakni se dol
eri paket
S—
premakni se dol
pospravi paket pospravi paket
premakni se levo
premakni se levo
poberi paket
premakni se gor
pospravi paket
Prena3anje paketov [3] <>
Stopnjatriririy
Robot mora prenesti ve¢ paketov. Nosi lahko samo en paket naenkrat in paket lahko spusti samo, ¢e ga je prej pobral. Na vsako
oznaéeno mesto prinesi samo en paket.
Naicsi 1 Shrani

Delekov na valjo 0

premakni se desno Program

premakni se desno

premakni se desno

premakni se gor

poberi paket

premakni se desno

premakni se levo

Ei

X
jxm

pospravi paket

premakni se desno

x premakni se dol

poberi paket

premakni se desno

beri paket
poven pase premakni se dal

pospravi paket

B pake] premakni se levo

0ddaj program

premakni se levo

premakni se levo

poberi paket

premakni se gor

premakni se gor

premakni se desno

pospravi paket
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@ Komuniciranje robota [2] <>

Pri tem testu se preverja delovanje robotove antene. Robot bo na misijah namre¢ cel Eas v
stiku z vesoljskim centrom. Najpre] preveri, ali robot lahko odda sporogilo! Pomagaj mu
poslati preprosto sporocilo, ki se glasi:

Vhod: Izhod:

pozdravljen, Houston!

Naiod / Shrani
Vhod: Izhod:
{4 Pozdravijen, Houston! 24
R R e e
Komuniciranje robota [2] <>
Stopnjariirs
Preveriti ¢ moramo, &e robot lahko tudi prejme sporocilo, poslano iz vesoljskega centra.
Robot naj prejeto sperocilo poslje enako nazaj v vesoljski center. Pazi, saj vesoljski center
lahko poslje razlitna sporogila!
Ce na vhod dobi sporoéilo »Pozdravljen, robot!«, mora isto sporoéilo poslati tudi na izhodu.
Vhod: Izhod:
Pozdravljen, robot! Pozdravljen, robot!
Test1 Delékov na valjo: 0 NaloZi / Shrani

Vhod: Izhod:
Pozdravljen, robot!

Program
preberi vi

ax
]
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u Vrtanje s svedrom [3] PAPN

Testirati moramo &e robotov sveder. Na vesoljskih misijah bo namreé moral preutevati povrine planetov. Ce uporabis kocko "pojdi
naprej za', robot narige &rto z naroéeno dolZino. Robotov izziv je narisati isti vzorec, kot je narisan s sivo érto.

Delékov na voljo: 0 premryFree
Program
pojdi naprej za [
zavij desno U

pojdi naprej za B

pojdi naprej za [}

Vrtanje s svedrom [3] AN

Vrtalni sveder se hitro pregreje, zato je bolj uéinkovito, Ze robot ne vrta vedno, ko se premika. Sveder lahko vkljuimo s kocko
‘dvigni ali spusti sveder’.

Deiekov na voljo: 0 el Srvani
pojdi naprej za [f) Program
CEFTEED sveder
pojdi naprej za [}
zavij levo O
pojdi naprej za [
pojdi naprej za [}
{izpusti ~ ECLES
pojdi napraj za [}
< 1s s ssoses s
Vrtanje s svedrom [3] PEPN
Stopnjarririrdy
Nastavimo lahko tudi globino svedra, na kateri bo robot vrtal. Na razli¢nih globinah so razliéne kamnine razli¢nih barv. Pomagaj
robotu vrtati na pravih globinah.
Delgkov na valjo: 0 NaloZi / Shrani

Program
[dvigni * E g
poidi naprej za (§)
{izpusti = BN
pojdi naprej za )
nastavi globino:
pojdi naprej za [}
nastavi globino:

zavij za E[ levo O
"

poidi napraj za I}




